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(57) Abstract: The invention relates to a method 
for parameterizing a field device used in process 
automation technology. Parameterizing data is 
exchanged, by means of a local command VB of a 
second field device F2, with a first field device Fl 
which is to be paramerterized by means of a field 
busFB. 

(57) Zusammenfassung: Bei einem Verfahren 
zum Parametrieren eines Feldgerates der 
Prozessautomatisierungstechnik werden mittels 
einer Vorortbedienung VB eines zweiten Feldgerats 
F2 Parametiierdaten iiber einen Feldbus FB mil 
einem zu parametrierenden ersten FeldgerMt Fl 
austauscht. 
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Verfahren zum Parametrieren eines Feldgerates der 
Automatisierungstechnik 

Die Erfindung betrlfft ein Verfahren zum Parametrieren eines Feldgerates der 
Automatisierungstechnik gemali dem Oberbegriff des Anspruchs 1 . 

In der Automatisierungstechnik werden vielfach Feldgerate eingesetzt, um 
Prozessvariable zu erfassen bzw. zu beeinflussen. Beispiele fur derartige 
Feldgerate sind Temperaturmesser, Druckmesser, Durchflussmesser etc., 
die die entsprechende Prozessvariable Druck, Temperatur, Durchfluss 
erfassen. Feldgerate, die eine Prozessvariable erfassen werden auch als 
Sensoren bezeichnet. Neben den Sensoren dienen Aktoren (zum Beispiel 
Ventile) zur Beeinflussung von Prozessvariablen. 

In der Regel sind die Feldgerate iiber einen Feldbus mit einer 
ubergeordneten Steuereinheit (z. B. speicherprogrammierbare Steuerung 
SPS) verbunden. Haufig ist der Feldbus auch mit ubergeordneten 
Firmennetzwerken verbunden, an die Rechnereinheiten angeschlossen sind, 
die zu Anzeige- und Uberwachungszwecken dienen. . 

Vor der Inbetriebnahme und zum Verandem der Funktionen des Feldgerates 
mCissen diese parametriert werden. Fur die Parametrierung steht in der 
Regel eine Vorortbedienung zur Verfugung, die in das jeweilige Feldgerat 
integriert ist. Die Vorortbedienung besteht normalerweise aus einem Display 
und einer Tastatur, Das Display dient unter anderem zur Anzeige des 
aktuellen Messwerts des jeweiligen Feldgerates. 

Momentan ist es auch moglich, Messwerte andere Feldgerate, die an den 
Feldbus angeschlossen sind, auf dem Display eines ausgewahlten 
Feldgerates darzustellen. 
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Zur Parametrierung der Feldgerate werden haufig auch sogenannte 
Handbediengerate eingesetzt, die eine einfache Bedienung der Feldgerate 
ermoglichen. Zur Bedienung mussen diese Handgerate immer zusatzlich an 
das Bussystem angescfilossen werden und sie benotigen daruberliinaus fur 
eine umfangreiclie Parametrierung immer eine Geratebeschreibung (Device 
Description) des zu parametrierenden Feldgerats. 

Feldgerate sind nicht immer an leicht zuganglichen Orten angeordnet. So ist 
zum Beispiel ein auf dem Deckel eines grofien Flussigkeitstanks 
angeordnetes Feldgerat nur mit Schwierigkerten fur das Bedienpersonal zu 
erreichen. Fur eine schnelle Bedienung steht ein Hand bed iengerat niclit 
immer unmitteibar zur Verfiigung. 

Durch die bisher gegebenen Moglichkeiten gestaltet sich die Bedienung 
eines nicht leicht zuganglichen Feldgerates als problematisch. 

Aufgabe der Erfindung Ist es, ein Verfahren zur Bedienung eines Feldgerates 
anzugeben, das die oben genannten Nachteile nicht aufweist, das 
insbesondere eine einfache und kostengunstige Parametrierung von nicht 
leicht zuganglich angeordneten Feldgeraten ermdglicht. 

Gelost wird diese Aufgabe durch das im Anspruch 1 angegebene Verfahren. 

Die v\/esentliche Idee der Erfindung besteht darin. dass die Vorortbedienung 
eines zweiten Feldgerates zur Parametrierung eines ersten Feldgerates 
eingesetzt wird. 

Vorteilhafte Weiterentwicklungen der Erfindung sind in den Unteranspruchen 
angegeben. 

Gemafi einer Weiterentwicklung der Erfindung werden die Parametrierdaten 
in einem proprietaren Protokoil ausgetauscht. Mit einem proprietaren 
Protokoll konnen jedoch nur herstellereigene Feldgerate Parametrierdaten 
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austauschen. Eine Parametrierung von Fremdgeraten ist deshalb nicht ohne 
weiteres moglich. 

Um auch die Parametrierung von Fremdgeraten zu ermoglichen, werden die 
Parametrierdaten in einem der gangigen Feldbusprotokolle (HART, Profibus, 
FF) ausgetauscht. In diesem Fail sind jedooh nur Standardzugriffe moglicli. 

Nachfolgend ist die Erfindung anhand eines in der Zeichnung dargestellten 
Ausfiihrungsbeispiels naher eriautert. 

Es zeigen: 

Fig. 1 schematische Darsteilung einer Tankaniage mit zwei Feldgeraten; 

Fig. 2: Schematische Darsteilung mehrerer Feldgerate, die mit einem 
Feldbus verbunden sind. 

Fig. 1 zeigt einen Tank T mit zwei am Tank T angeordneten Feldgeraten F1 . 
F2. die mit einem Feldbus FB verbunden sind. Das Feldgerat F1 ist ein 
Fullstandsmesser (z. B. eih Mikrowellefullstandsmesser) und das Feldgerat 
F2 ein Druckmesser, die den Fullstand bzw. den Druck einer nicht naher 
dargestellten Flussigkeit im Tank T messen. Verfahrensbedingt ist das 
Feldgerat F1 am Tankdeckel und das Feldgerat F2 in der Nahe des 
Tankbodens angeordnet. 

Um die Gr5Ilenverhaltnisse zu verdeutlichen, ist skizzenhaft ein Mensch M 
dargestellt. Das Feldgerat F2 ist fur das Bedienpersonal im Gegensatz zum 
Feldgerat F1 leicht zuganglich. 

Fig. 2 zelgt in schematischer Darsteilung mehrere Feldgerate F1 , F2, F3, die 
an den Feldbus FB angeschlossen sind. In jedem der Feldgerate ist ein 
Mikroprozessor MP mit den entsprechenden Softwarekomponenten 
dargestellt. 
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Weiterhin weisen die Feldgerat F2, F3 eine Vorortbedienung VB2 bzw. VB3 
auf. Die Vorortbedienungen VB bestelien je aus einem Display D und einer 
Tastatur T. Die Vorortbedienung VB wird von einem Displaytreiber DT 
angesteuert. Unterhalb des Displaytreibers DT sind die Auswertesoftware AS 
und die Bedien- und Anzeigesoftware BA angeordhet. Zur Kommunikation 
Liber den Feldbus dient eine Feldbuskommunil^atlonssoftware FBS. 
Zusatzlich ist in die Feldbuskommunikationssoftware FBS eine 
Femparametrierungsschicht FPS integriert. 

Nachfolgend ist das erfindungsgemaRe Verfaliren naher eriautert. Die 
Bedien- und Anzeigesoftware BA enthalt eine vollstandige Beschreibung der 
Bedienstnjktur und das Darstellungslayout fur das jeweilige Feldgerat (z, B. 
F2). Im Zusammensplel mil der Auswertesoftware AS werden die 
Einstellungen und die Ausgabewerte ermittelt, welche mit Hilfe des 
Darstellungslayouts, das in der Bedien- und Anzeigesoftware BA enthalten 
ist, in graphisclie Grundelemente transformiert und uber den Displaytreiber 
DT zur Vorortbedienung VB1 weitergeleltet und Im Display D zur Anzeige 
gebracht 

Die Feldkommunikationssoftware FBS enthatt unter anderem eine 
Femparametrierungsschicht FPS. Uberdiese Femparametrierungsschicht 
wird entweder eine Aufforderung zur Fernparametrierung initiiert Oder auf 
eine exteme Anforderung zur Femparametrierung reagiert. Wahrend des 
Femparametriervorgangs behandelt diese Schicht auch die komplette 
Behandlung des Vorortparametrierprotokolls. 

Im Falle einer Femparametrierung werden die graphischen Grundelemente 
des fern zu parametrierenden Feldgerats (z. B. F1) nicht nur zu dessen 
Displaytreiber DT gebracht, sondem auch uber das 
Vorortparametrierungsprotokoll zu dem Feldgerat (z. B. F2) gebracht, 
welches die Fernparametrierung initiiert hat und auf dessen Display D 
dargestellt. Bedienereignisse werden vom bedienenden Gerat F2 uber das 
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Vorortparametrierungsprotokoll zum femparametrierenden Gerat F1 
ubermittelt und in dessen Bedien- und Anzeigesoftware BA verarbeitet. 
Um eine vollumfangliche Bedienung anderer Feldgerate zu ermoglichen, ist 
proprietares Protokoll notwendig. Diese Protokoll ist eigentlich eine weitere 
Protokollschlcht, die auf dem Feldbusprotokoll aufbaut. Fremdgerate 
besitzen diese Schiclit jedoch nicht. 

Eine vollstandige Bedienung fremder Feldgerate ware nur moglich, wenn fur 
diese Feldgerate eine Device Description im bedienenden Feldgerat 
vorhanden ist. Dies ist aber zu aufwendig. Deshalb lassen sich Fremdgerate 
nur eingeschrankt uber Standardzugriffe bedienen. 

In Fig. 3 ist ein Ablaufdiagramm zur Aktivierung der Fernparametriemng 
dargestellt. Soil eine Femparametrierung eines Feldgerates aktlviert werden, 
so muss das entsprechende Feldgerat (z. B. Ft) ausgewahit werden. Nacfi 
der Auswahl des zu parametrierenden Feldgerats erfoigt der Zugriff vom 
Feldgerat (z. B. F2 ) auf die Bedien- und Anzeigesoftware BA des Feldgerats 
F1. 

Der wesentliclie Vortell der Erfindung besteht darin, dass uber die 
Vorortbedienung VB eines Feldgerates (z. B. F2) ein weiteres Feldgierat (z. 
B. F1) einfach bedient werden kann. 
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Patentanspruche 

1 . Verfahren zum Parametrieren eines Feldgerates der 
Prozessautomatisierungstechnik, das mit einem Feldbus FB verbunden ist, 
dadurch gekennzeichnet, dass in einem zweiten mit dem Feldbus FB 
verbundenen Feldgerat F2 eine Vorortbedienung VB vorgesehen ist, die 
Parametrierdaten uber den Feldbus FB mit dem zu parametrierenden 
Feldgerat F1 austauscht. 

2. Verfahren nach Anspruch 1. dadurch gekennzeichnet, dass die 
Parametrierdaten in einem proprietaren Protokoll, das auf einem 
Feldbusprotokoll (HART®, Profibus®, Foundation Fieldbus®) aufbaut, 
ausgetauscht werden. 

3. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Parametrierdaten im Feldbusprotokoll (HART®. Profibus®, Foundation 
Fieldbus®) ausgetauscht werden. 



